
Notation et Symboles

CONTRÔLE DIRECTE DU COUPLE DE LA MACHINE ASYNCHRONE A DOUBLE ALIMENTATION V

MADA : Machine Asynchrone Double Alimentation.

DTC : (Direct Torque Control) Commande Direct du Couple.

MLI : modulation de largeur d’impulsion.

s, r : Indices d’axes correspondants au stator et rotor.

a, b, c : Indice correspondants aux trois phases a, b, c.

scsbsa VVV ,, : Tensions d’alimentation des phases statoriques.

rcrbra VVV ,, : Tensions d’alimentation des phases rotoriques.

scsbsa iii ,, : Courants statoriques.

rcrbra iii ,, : Courants rotoriques.

scsbsa  ,, : Flux statoriques.

rcrbra  ,, : Flux rotoriques.

Lss : La matrice des inductances statoriques.

Lrr : La matrice des inductances rotoriques.

ss lR , : Résistance et inductance propre d’une phase statorique.

rr lR , : Résistance et inductance propre d’une phase rotorique.

srM : Inductance mutuelle entre une phase de stator et une phase de rotor.

sm                 : L’inductance mutuelle entre phases statoriques.

rm     : L’inductance mutuelle entre phases rotoriques.

 : Angle électrique.

 , : Axes fixés au stator.

 yx, : Axes fixés au rotor.

 vu, : Axes fixés par rapport au champ tournant.

rs , : Déphasage du l’axe direct par rapport au stator et rotor.
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: Matrice de transformation de PARK.

s : Pulsation statorique.

r : Pulsation rotorique.

 : Pulsation mécanique du rotor.

p : Nombre de paires de pôles.

rC : Couple résistant.

 : Vitesse angulaire de rotation.

f : Coefficient de frottement.

J : Moment d’inertie de la partie tournante de la machine.

emC : Couple électromagnétique.

 : Coefficient de dispersion.

A : Matrice de transition.

B : Matrice de commande.

rT : Constante de temps rotorique.

sT : Constante de temps statorique.

sV : Valeur efficace de tension.

sw                    : Pulsation d’alimentation.

Sabc : Grandeurs booléennes de commande des bras de l’onduleur.

eT : Période d’échantillonnage.

0        : L’angle ente les vecteurs flux statorique et rotoriques.

s :L’angle entre le référentiel statorique et le vecteur flux s.

s : Opérateur dérivée de LAPLACE
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pK : Facteur de proportionnalité.

iK : Facteur intégral.

dK : Facteur de dérivation.

P : Correcteur à action proportionnelle.

I : Correcteur à action intégrale.

D : Correcteur à action dérivée.

PI : Régulateur proportionnel-intégral.

IP : Régulateur intégral-proportionnel.

PD : Régulateur proportionnel-différentiel.

PID : Régulateur proportionnel-intégral-différentiel.

di , : Constants de temps
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